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En este trabajo se presentaran el concepto de control, asi como el fundamento de la obtencién del
control Optimo, y su relaciéon con el planteamiento del problema de optimizacion, destacando
similitudes y diferencias. El control 6ptimo tradicional y su matriz de ganancia han sido obtenido
partiendo de la ecuacion de Hamilton Jacobi Bellman, asi como aplicando el principio de minimax de
Pontryagin, donde la ganancia es solucion de una ecuacion de Riccati. Ademas, se presentara la
obtencién del control 6ptimo Risk-Sensitive para sistemas estocasticos no lineales, cuya caracteristica

es la presencia de parametros de la forma \/ 2£y2 los cuales se encuentran multiplicando al término de
difusiéon, modelado como ruido blanco Gaussiano en la ecuacién de estado. A diferencia del control
optimo tradicional, el control 6ptimo Risk-sensitive, admite una funcién exponencial cuadratica a
minimizar como la funcién costo, la cual contiene el valor esperado, como corresponde al caso
estocastico. Se muestran resultados de algunas aplicaciones realizadas.
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